
將智能賦予工業機器人

梅卡曼德產品手冊

Mech-Eye 工業級3D相機

Mech-Vision 圖形化機器視覺軟體

Mech-DL Kit 深度學習本地訓練工具

Mech-Viz 機器人智能編程環境
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梅卡曼德
'/�3D視覺અࣂ

梅卡曼德ࠔʎءΈ'/�3DӒீ̷௦ώн業智能化˦級é໪ϡϷᆼ˼

-Mech-Eye工業級3D相機èMechݨഛç梅卡曼德୐ʶ形Ͽ̹ߨ

Vision 圖形化機器視覺軟體èMech-DL Kit 深度學習本地訓練工具è

Mech-Viz 機器人智能編程環境ϛ˗څҭዲ產品ᘌéͅᏼΈءˀ௉۲

體Ӡ֋èਣႆ度ׇуèஈ༬è工業ᐔ೧�೧යèв੃·Ͽཕࣝയնٶ

౅ಧéܔ

       智能程度ਣíMech-Vision圖形化機器視覺軟體˗݀深度學習യေ

       ၽ٘çͅழ୏তᇷèఒͦேè工έè௘品യϡၳٶ體çᏼ࿭Ꮃิ੨

       ᛸèˀ௉۲ᔁ؟èɿׇ程度ˬδè๚йയሸᕻષٝì

       ᗍׇͅኒíMech-Eye工業級3D相機ʶ௣ཬʖ໘ʯईڅ௥ᚯརі

       ೧༶ì/6��Տᚼയ級çՏ࿎Տ̑çͅϛᘸࠚ工業環境ˁᗍׇརіì

       ̞ Mech-Eyeʶ௣ཬ)Eè,))è V))/˫8o.9ვᗲì

ʆ˝˄ɿìڅωᘞ產品ܔ੣͚ն޵ᄱथ෯څख̅ࢮᄱ̎ਣíዲ׸       

       ෆ׸؟ઢí產品ͅ์ਏώၳ̠ޠ品೼څ機器人ì́ಖώၳԧ஁˫軟

       體ʆЏෆഛì

       ௱໳ᔵశਣःíѯಎѯΈç໣ߞʩය௱໳ई෈ìҭθͅ視化è೸̪

       ᇬڅ編程ࡓߎç๩ʩࡒљՠΈᘘ度֝௱໳Ͽ本ì

       ᏼΈखգᕚౘíϛޠٶèྑੌè工程機ଇèԇԿèᎧᛇèྑࣂയᄚ

       ੥ʶЊʖʣࡵ࿨ᄒ༉地खգìϛˁ੣èࠁ੣èᓠ੣è̆本è德੣è

       ๙̷֩è໴ʩѧèпक़̗യ地ʶ௱໳୦ϡ࿨ᄒᏼΈé

產品Ꮰ෼
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'/�3D�工業機器人༲Ԁ̅ख

θʎքѫ業ੁ࿗шಐ˦ᙕٲʎç

Ӗ಑智能機器人ई̪څη機

ᐻ֋ٶ體ਣႆ度3څD৯ࣦ

ҭϿሸᕻ଎έʔڅᗱѥè

ׇуè೧යയ視覺̸能

ેտ機器人ᏼ࿭ሸᕻڅᏼΈ

Mech-Eye 工業級 3D 相機

       ਣ׸能工業級3D相機çͅ࿭୦ϡᘞٶڅܔ體᎕̴ਣቚ

ය3څDᆛዩ       

       ϡၳ相機ܔ༚çြԽˀω౅ಧˁӐ環境δèਣႆ度èਣ

௦度èʯ體ጼയϡᆠ化ᄕӷ       

Mech-Viz 機器人智能編程環境

       ๙ɿ̪機器人智能編程環境ç圖形化è೸̪ᇬڅ編程ߎ

çɿᓊᆧᐉࡓ       

       ̠ ݀ཕࣝ௉ྸè໌ᆇᐔ೧èӠ֋௉ྸèଫϑ੨ಹയ智能

       ေၽ٘çͅ์ਏ੣˗͚୦ϡ̠ޠ品೼機器人

ੁخ֝ݡ́

       梅卡曼德࿌෋ڼ���人çͅ޵機器人ዲϑੌಐբਜ਼݉́

       ಖè人࢝੯訓è੊Щ̅ख௏࠴è࣊๢́ݡèࡍᘘᓮොΒ

       യ́ಖ֝ੁخ

Mech-Vision 圖形化機器視覺軟體

       ๙ɿ̪機器視覺軟體çҭθ圖形化ࡓߎç೸ᄕ編ᅞ̪ᇬ

       ѯͅҭϿ։ಹèˀ௉۲工έʖअèѡඃ冊௘品Ӡ֋èต

       መ�ᅈመèႆᇨׇуèদఄᐔ೧è˵ʮ೧යയᏼΈ

       ̠ ݀3D視覺è深度學習യေၽ٘ᆧஈçͅြԽሸᕻè

       ϡᆠڅ࿨ᄒᄕӷ

       Mech-DL Kit ᏹѫዲϑੌͅвнϛ本地඲н深度學習ᆧ

訓練ܔ       
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Mech-Eyeပᙢ機ܔ

ඣᕺڼ

體ጼචʯçႆ度ਣçӐ環境δ׸

能Ꮰ୚çͅϰ༬ء機ଇ手ᑽʖՠ

Έç᝟ަ度ਣ

ቲΈءஈ༬èᕭᒙുèਣႆ度Ӡ֋èᐔ೧യ࿭ႆ

度࠲ӷཛྷਣڅ౅ಧç॑ѥቲϑϰ༬ءʯܔ機器人

ͷၸ

ˁڼඣᕺ

ႆ度චਣç體ጼႍ೗ç࿭ۂءᚚè

̉ӫèณመയӫቚڅϡၳٶ體具

ЊᏠ୚څϿྱःش

ቲΈءˀ௉۲Ӡ֋è工業ᐔ೧è೧යè學ீߨԦ

യ౅ಧ

ˁჯඣᕺ

ႆ度චਣç體ጼႍ೗ç࿭ۂءᚚè

̉ӫèณመയӫቚڅϡၳٶ體具

ЊᏠ୚څϿྱःش

ቲΈءˀ௉۲Ӡ֋è工業ᐔ೧è೧යè學ீߨԦ

യ౅ಧ

ჯඣᕺ
ՠΈྐࣈδ產·഼ဠδçႆ度ਣ

視௵ʩçӐ環境δ׸能Ꮰ୚
ቲΈء࿭Ӑ環境δ׸能࠲ӷਣڅ౅ಧ

శуíSS

Mech-Eye 

4Gno

Mech-Eye 

6Xo 9 EnhGnceJ

Mech-Eye 

6Xo M EnhGnceJ

Mech-Eye  

LGseX L

Mech-Eye工業級3D相機
ਣ׸能Ⴊ׸ᄱ̎ͣႆڅཁᙽ

ਣ׸能工業級3D相機çͅ࿭୦ϡᘞٶڅܔ體᎕̴ਣቚය3څDᆛዩìϡၳ相機ܔ༚çြԽˀω౅ಧˁӐ環境δèਣႆ度èਣ௦度èʯ體ጼ

യϡᆠ化ᄕӷé

Mech-Eye 4Gno

Mech-Eye

6Xo 9 EnhGnceJ

Mech-Eye

6Xo M EnhGnceJ

Mech-Eye LGseX
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產品ܔ༚

૖ᕎ工іඣᕺăSSĄ 3�� - ��� ��� - ���� ��� - ���� ���� - 3���

ၸ視౅ăSSĄڼ ��� ŕ  ��� & ��3 S 3�� ŕ  ��� & ��� S ��� ŕ 3�� & ��� S ���� ŕ ���� & ��� S

ჯၸ視౅ăSSĄ �3� ŕ  3�� & ��� S ��� ŕ  �3� & ��� S �3�� ŕ ��� & ��� S 3��� ŕ���� & 3�� S

༲ؿ度 ���� ŕ ���� ���� ŕ ���� ���� ŕ ���� ���� ŕ ��3�

ྱজăM6Ą ��3 ��3 ��3 3��

@ Ϗࡍሸႆ度 �ɍ� ��� SS & ��� S ���� SS & � S ��� SS & � S ��� SS & 3 S

ᆥׇႆ度 ��� SS & ��� S ��� SS & � S ��� SS & � S ��� SS & 3 S

૓ಈई෈ăsĄ ��� - ��3 ��� - ��� ��� - ��� ��� - ��3

੫ሉۃ度ăSSĄ �� ��� ��� ���

͚形˵ʮăSSĄ ��� ŕ  �� ŕ  �� ��� ŕ  �� ŕ  �3� 3�� ŕ  �� ŕ �3� ��� ŕ �� ŕ ���

යăQMĄࡍ ��� ��� ��� 3��

工іຉ度ᇸూ � - ��ƍ -�� - ��ƛ )

௣৯ોʥ ʀ˰ႏཕ

工іྑᏬ ��V D)

ϰθ֝ྑၪࣆࡿ )E�,))�V))/

Տᚼയ級 /6��

ಟᇋ ௃੃ಟᇋ

產品ܔ༚

૖ᕎ工іඣᕺăSSĄ ��� - ���� ��� - ���� ���� - 3���

ၸ視౅ăSSĄڼ 3�� ŕ ��� & ��� S ��� ŕ 3�� & ��� S ��� ŕ ���� & ��� S

ჯၸ視౅ăSSĄ ��� ŕ ��� & ��� S ���� ŕ ��� & ��� S ��3� ŕ 33�� & 3�� S

༲ؿ度 ���� ŕ ���� ���� ŕ ���� ���� ŕ ��3�

ྱজăM6Ą ��3 ��3 3��

@ Ϗࡍሸႆ度 �ɍ� ��� SS & � S ��3 SS & � S ��� SS & 3 S

ᆥׇႆ度 ��� SS & � S ��3 SS & � S 3�� SS & 3 S

૓ಈई෈ăsĄ ��3 - ��� ��3 - ��� ��� - ��3

੫ሉۃ度ăSSĄ ��� ��� ���

͚形˵ʮăSSĄ ��� ŕ �� ŕ �3� 3�� ŕ �� ŕ �3� ��� ŕ �� ŕ ���

යăQMĄࡍ ��� ��� ��3

工іຉ度ᇸూ � - ��ƍ

௣৯ોʥ ʀ˰ႏཕ

工іྑᏬ ��V D)

ϰθ֝ྑၪࣆࡿ )E�,))�V))/

Տᚼയ級 /6��

ಟᇋ ௃੃ಟᇋ

LGseX L 4Gno

DeeV

6Xo 9 EnhGnceJ

LoM 9

6Xo M EnhGnceJ

LoM M

Mech-Eye工業級3D相機
ਣ׸能Ⴊ׸ᄱ̎ͣႆڅཁᙽ
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Mech-Eye工業級3D相機
ਣ׸能Ⴊ׸ᄱ̎ͣႆڅཁᙽ

ϛնܔᅫ׾δທ଎έʔă$����� R^�çMech-Eye LGseXͅ࿭তᇷèఒͦேè工έയઘԴٶ體產·ҭዲèஆሃèႆᇨڅᓮේᆛዩé

ϛωയδທઢ度଎έʔă$����� R^�çMech-Eye LGseX ؀產·څᓮේᆛዩç᜽൥Ꮰءյ̨3D相機é

Mech-Eye LGseX յ̨相機 ' յ̨相機 ( յ̨相機 )

Mech-Eye LGseX Ӑ環境δ࿭̎࿨ᝁ

Mech-Eye LGseX 工業級ྐ3ࣈD相機

তᇷ

ᓋ࠽໣

Јණ

഼ဠέ

ఒͦே
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Mech-Eye工業級3D相機
ਣ׸能Ⴊ׸ᄱ̎ͣႆڅཁᙽ

ႆ度චਣè體ጼႍ೗è工業Տᚼ׸ઢçͅ࿭୦ϡӫቚٶڅ體ă̹ۂݨᚚèณመè̉ӫയઘԴӫቚĄ產·ҭዲèஆሃèႆᇨèᖅй຋ᇨڅᓮේᆛዩé

ஆ໣ᕚౘ̂څ具

йથᓦតڅ௘品

ϐ̖

ɿׇ程度ˬδٶڅ體

ᚚ工έۂ

๚йٶ體

Mech-Eye 6Xo EnhGnceJ 工業級3D相機

體ጼචʯçႆ度ਣçӐ環境δᏠ୚ç工業Տᚼ׸ઢçӧቲϑϰ༬ء機ଇ手ᑽʖՠΈçͅ࿭ώᘞٶ體ă̹ۂݨᚚ工έèতડè̉ӫയઘԴӫቚĄ

᎕̴ӧҭዲè ஆሃèႆᇨڅᓮේᆛዩé

ᒙുèᒙͺ @ණʖ෯相ࣕ���SS͔څ෌ ɿׇ程度ˬδè๚йڅ工έ

Mech-Eye 4Gno චʯ體ጼ工業級3D相機

Mech-Eye 4Gno
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ਣ׸能工業級3D相機çͅ࿭୦ϡٶ體ăϩতᇷèఒͦேè工έè௘品èӊჴ̹჋യĄ᎕̴ਣቚය3څDᆛዩé

Mech-Eye工業級3D相機
ਣ׸能Ⴊ׸ᄱ̎ͣႆڅཁᙽ

ώၳˀωڅઘԴ௘品

ಟ෪؟໰څ工έă̤ᕣʫèЈණè௥ଂ޵գĄ

Ꮃิᔁڅ؟ӊჴ̹჋

ઙЊ圖खèመઙ̞ႍઃඔϑڅᇷʫ

ઙЊ圖खèႍઃ੨څ؟ఒͦே
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˗݀深度學習ေၽ٘

軟體˗݀深度學習ေၽ٘ᆧஈçͅြԽሸᕻçϡᆠڅ࿨ᄒᄕӷç

ᏼ࿭ٶ體੨ᛸèɿׇ程度ˬδè๚йയ੖ᖆçҭϿሸᕻ଎έʔڅ

ᗱѥèׇуè೧යയ視覺̸能é

圖形化è೸̪ᇬࡓߎڅçෆؤ؟Έ

圖形化è೸̪ᇬࡓߎڅçᔵᆹڅ;/௏࠴ç̸能˝ੈبᇨéΈ˾೸

ෞήъઅ業څ編程Ӓ能çѯͅҭϿ視覺程ϸ݀څΙéΡ́ಖዲϑ

ੌвнෆഛé

Mech-Vision ݶ๙ɿ̪څ機器視覺軟體é૚Έҭθ圖形化ࡓߎڅçዲϑੌΈ˾೸ෞ編ᅞ̪ᇬѯͅҭϿ։ಹèˀ௉۲工έʖअèѡඃ冊௘品Ӡ֋è

ตመ � ᅈመèႆᇨׇуèদఄᐔ೧è˵ʮ೧යയ機器視覺ᏼΈé˗݀ 3D 視覺è深度學習യေၽ٘ᆧஈçͅြԽሸᕻèϡᆠڅ࿨ᄒᄕӷé

Mech-Vision
圖形化機器視覺軟體

˗݀ϡࡵնܔᏼΈࢮέ

ዲϑˀ௉۲ʖअèতᇷ։ಹèӊჴ̹჋բ̹èѡඃ冊௘品Ӡ֋èਣ

ႆ度ׇуè˻ዘตመയϡၳᏼΈࢮέçΈ˾ͅწᖒ௱໳ϡࡵ智能機

器人նܔᏼΈé
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ಐ˦ᆛዩϰθ

ᆛዩᆥඃèᆧܔ訓練യӵᝣϛ本地΋Έ˾внҭϿçΈ˾೸ෞ࿭

͚඲нᆛዩ෮᎕çۙᄑᆛዩϰθé

˗݀ϡၳ訓練ᆧܔ

Mech-DL Kit ́ಖϡၳ訓練ᆧܔç̹ݨদఄᐔ೧è˝ᘞè࿨գ˝ఞé

ͅ࿭ٶ體ӊ௦ׇуè຋ᇨᗱѥè˝ᘞՔཛྷϧ֋̪࿭工έڅ人工দఄ

ᐔ೧é

Mech-DL Kit ݶ梅卡曼德๙૖̴څ深度學習в̠訓練工具ç將深度學習ᆧܔ訓練څᆛዩ૚෗èፈ᎛èዘʉèᆥඃèᆧܔ訓練èᝁᗲ˫௱໳ᏼ

Έڅཬ程඲нθޠ程ዲϑç̅ܰە˾внይіçಐ˦訓練ःୋçՔθ程ۙᗲᆛዩϰθ׸é

Mech-DL Kit
深度學習本地訓練工具

ይіᔵశؤΈ

圖形化ይіࡓߎç೸Ӓீࠍಧڅይі人࢝ç໪ᔵశ੯訓݉ѯͅጥ

Ι඲н深度學習ᆧܔ訓練é

؀ᄕᆛዩයʯ

˗݀'/ေၽ٘ç˳යᆠ本ᆛዩăᆛʐડĄѯͅြԽ訓練࠲ӷé
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Mech-Viz
機器人智能編程環境

Mech-Viz ๙ɿ̪機器人智能編程環境ç圖形化è೸̪ᇬڅ編程ࡓߎçɿᓊᆧᐉé˗݀ཕࣝ௉ྸè໌ᆇᐔ೧èӠ֋௉ྸയ智能ေၽ٘çͅ์ਏ

੣˗͚୦ϡ̠ޠ品೼機器人é

˗݀ཕࣝ௉ྸയϡၳေၽ٘

˗݀ཕࣝ௉ྸè໌ᆇᐔ೧èӠ֋௉ྸèଫϑ੨ಹയေၽ٘çᏹѫ

ಐ˦ᗍׇ׸é

Έؤ؟çɿᓊᆧᐉçෆࡓߎڅ程化ޠ

圖形化è೸̪ᇬࡓߎڅçͅɿᓊᆧᐉ機器人ར੃éΈ˾೸ෞήъ

અ業څ編程Ӓ能çѯͅይі機器人é

ͅ์ਏϡၳ̠ޠ品೼機器人

軟體Βۯʶ์ਏʅ੣˗͚ʩ௱˝̠ޠ品೼څ機器人é

๙品೼機器人څቇਏ͑ᄕ3࠲ - �ˮé
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նܔखգ

工іޠ程í機器人ङዩ࠵శ࠲ӷӠ֋相ᏼᆛයڅতᇷ௘品çՔ؟໰

у໰éׇݤء

工іޠ程í機器人ङዩ࠵శ࠲ӷç຋ᇨӠ֋相ᏼᆛයڅఒͦேçՔ

ॻே機ˁéء໰؟

ᗤᅫܔʩހ Ꭷᅫܔʩހ
視覺˻ዘতᇷ։ಹ 視覺˻ዘఒͦே։ಹ

工іޠ程í機器人ङዩ࠵శ઩अലˁӠ֋相ᏼᆛයڅ௘品çՔ؟໰

у໰૓ᇬéׇݤء

            

化ҝ品ྑੌܔʩހ
視覺˻ዘ௘品ಉ᎛

工іޠ程í視覺˻ዘ機器人઩ຊᆦ༭௨ɿӠ֋Ꮃิ੨ᛸᔁڅ؟ӊჴ

̹჋ă̹ݨতᇷè軟̹èܲےയĄՔϛׇݤу໰඲н૓ᇬè᎗ᗱç

তᇷᘞ̹჋؟໰ء᛼Կˁ඲н੨ᛸì軟̹èܲےᘞ̹჋۲؟໰ݤء

ׇу໰é

            

            

͍˚ӊჴܔʩހ
視覺˻ዘ᛼Կ༬ཝ

1 1
2 2
3 3

            ୐౅Њචཬ���ၳতᇷ

            ᇷ體ࡓڸ໬ઙèመઙè圖खè̂ϫയҕˀᅭᛐ᎗ᗱ

            ։ಹईͅωӵ࠴ၽ݅؜ᇷʫᆛයç智能程度ਣ

            ͅᏼ࿭ఒͦேࡓڸᒝᇟè᜶形è圖खയሸᕻષٝ

            ͅਏϑॻே機യ௏ఖՠΈç໣ؕҭθြԽΈ˾ᄕӷ

            ͅ์ਏ͘ණè˘ණèफނയϡၳˀω機器人

́ಖऻය9K;ç๙ᅎ௘品ѡඃ冊

ͅᏼ࿭௘品Ꮃิᔁ؟èႍઃඔϑèᒇሖèሸᕻ圖खèࡓڸ

ঞ෩യ੖ᖆ

            ͅ೸ᑧ࿭ો=M9ԧ஁è'-V๎ར機器人യޠٶ௏ఖ

௦度ӊçःୋਣç໣ؕͅҭθြԽܰ˾ᄕӷ

́ͅಖώၳˀωڅӊჴ̹჋ç̹ݨতᇷè軟̹è٤ٗ

യܲے

            ͅజʩ化ѧΈ᛼Կڐ෈çਣः༬ཝ

ͅႪ૓ᇬ器è=M9ԧ஁èΠʤઙ˝ಉ機യޠٶ௏ఖਏ

ϑՠΈ

1

2

3

4

1

2

3
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նܔखգ

工іޠ程í機器人ᗱѥᎳิ؟໰څቮࠐՔӠ֋çᎳ݉ᗱѥར੃ˁڅ

݅ஈ༬у໰çՔ將工έݞທ࠲ӷஈ༬ءԿԾʖé

ͅቲᏼϡၳˀω˵ʮڅ工έ

́ಖɿׇ程度ˬδè๚йڅ工έ  

́ಖϛ產ሉୱ੃ཬ程ˁҭϿஈ༬çႆ度ਣè௦度ӊèᗍׇ
ϧ׸

工іޠ程í機器人ᗱѥϿࣸڅᎧശဆࡓçׇу̴జڅ̴ߵᎧശဆࡓ

Ք඲нඔᆥé

ͅ࿭ˀω˵ʮᎧശࣸăࣝڈ� - 3� SSĄ඲нਣႆ度çਣः

ୋඔᆥ

            智能᎗ᗱඔᆥу໰çЊःᒽѡ͚ʎࠔՠᆥᜬங༉

ඔశᆥᕼᆥв΋˞ಘՔ̞Њ౮̸ؕ能ᇨვ૒೼ષٝ

͍˚工程機ଇܔʩހ

ԇԿ̠機ᅫܔʩހ

Կᅫܰܔʩހ

Ꭷᅫܔʩހ

視覺˻ዘᓋ࠽໣ʖअ

視覺˻ዘԿቮஈ༬

視覺˻ዘ፡ۄตመ

視覺˻ዘᎧശׇуăඔᆥĄ

工іޠ程í機器人௨ɿӠ֋ˀ௉۲ಟ෪څ工έç᎗ᗱੈ˝͹ˬࡓç

͹ࡓ工έڈો؟໰ء工і͔ʖçˬࡓ工έ໪ཬᕀᕣ機ဠκ؟໰ء工

і͔é

୐౅Њʐኝၳ௉थۂڅᚚέ

ͅழ୏工έу໰ሸᕻè工έ͹ˬࡓ相ڼയሸᕻષٝ

智能ཕࣝ௉ྸçͅᒽѡ໌ᆇçಐ˦ᗍׇ׸

૚ΈMech-Eye LGseX工業級ྐࣈδ3D相機çͅᏼ࿭環境

᜶化

工іޠ程í機器人᎗ᗱᎳิᔁڅ؟工έă፡ۄĄçݞທ࠲ӷཕࣝ඲

нตመé

ͅቲᏼᆛʐၳˀω工έă୐౅፡ۄᆛයචཬ��ၳĄ

工έͅϛ᎕਀ઙʖᎳิᔁ؟èˀᅭᛐᗱѥ

̤ਣႆ度ҭϿʩᇸూ፡ۄตመă፡ۄ˵ʮ޵߾� S ^ ��� SĄ

��� S ழႆ度ਣء� SS

            

ͅᏼ࿭ɿׇ程度ˬδè๚йയሸᕻષٝ

1 1
2
3
4

2
3
4

1 1
2
3

1
2
3
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௱˝ܰ˾֝ϑі࿗ш

梅卡曼德機器人�3/'̤ݶD視覺޵क˼څ機器人智能੫ᔩ௏͔ͧݰç΋ଢൢऻᔐ࿌෋ఠ᎘ء����Ϸçᑨ௱у̻ء՛֝ʖऻçϛᅴ͡෩èس՛

യ地Њѝұé

能ʎੁخഛ֝ߨڅ級࿌෋çઢʩߎ̜

梅卡曼德ັۯ࿌෋ڼ���人çӒீ࿌෋ˁЊ୦ϡդвଢൢè̻ৄè़ʩè܊工ʩè卡ࠄ੫梅ැèᅴ͡෩工ʩè̷ϴ୏工èس՛ʩ學യ੣˗͚ఋ

ϲਗऔڅ工程ࣗé˚͍ϛ3Dึډè視覺֝機器人ေၽ٘è機器人軟體èн業ᏼΈ̅ख̅ࡓҕЊ深ۺጼஉéဆ̋Βۯç梅卡曼德Њᆛʐොઅѧ

˫軟體൥іᛲʶ໪΍ቂ׼ϛᅝé

ϿΙ�Ϸ̤դഛ࣊Մ௦çᐻધ֝נݭ୦ϡ̠ޠӟཋ機ဠვͅ

ϿΙ�Ϸ̤դç梅卡曼德ʶ໪૖̴ϡොн業ᄚηڅӒீ֝ᏼΈçՔη݉ۑ相ˁ੣੣ᄒ工業థᚺ๢֝����̆本س՛੣ᄒ機器人࣊ç֍ս୦ϡډϐ

ᅫੌèܰ˾ᘖٍé梅卡曼德ʶ໪Ͽ̸ʉ᎛੣ࣂਣ๙Ӓீβ業èˁᘖӬၳۂʫβ業èˁᘖӬਣ๙Ӓீβ業è����ࠢ॑ၓ'/С՟ఠ๙ጓᏤྸ࠴è

����ϷˁᘖӬ੣ᄒ٢߱ۯӒఠ๙ʩᒯ'/ᄚ੥:563èา軟̷௦器Ͽ࢝β業çՔᐻધդв/D-ཋ本èࠁ࿌èߺӰཋ本ˁ੣èກᇬཋ本èࠢ॑ၓཋ

本è૨بఠӟè德ᑸཋ本èൢఠཋ本èюѧୗཋ本څϡቮӟཋçഛ࣊Մ௦é

ୋη࿨୐ʅϡн業èϡᏼΈèϡ੣ࣂәයΠ̥

梅卡曼德؀ಐբڅ智能工業機器人༲Ԁ̅खʶϛԇԿèྑࣂèᎧᛇè࡛品èࡾޠٶᏣèᕨਗèᄀнയϡࡵᄚ੥࿨ᄒ༉地çᏼΈᇸూରႶ։ಹè

௘品ಉ᎛èʖअèஈ༬èตመèׇуയçᐻધϡࡵн業ᏞᏄܰ˾څვͅé

ӎ࡮ʶϿ̸޵ˁ੣జʩڐڅቇβ業è௣ے௏ఖβ業èᎧᛇβ業èܰԿჍ௫β業è工程機ଇჍ௫β業ç̆本జʩԇԿྒྷਏέᅫèډϐ機器人ᅫੌ

èʩܔԇԿ̠機ᅫç̜ډߎϐ̆化͢Ꮔ˚͍യܰ˾ϰ༬ʅ׸ᄱ̎ਣèᗍׇͅኒڅ智能工業機器人༲Ԁ̅खé業ੁᕓႶˁ੣è̆本è德੣è໴ʩ

ѧèຫʧè๙̷֩èࠁ੣èʦЬյèᓠ੣èऴ੣യ੣ࣂé

௱˝ʶਏϑ˄機器人品೼
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